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公司简介 

海恩德智能装备（南京）有限公司位于江苏南京，是电力机器人

领域的高新技术企业，公司专注于绝缘子检测机器人研发、制造和服

务应用。公司在坚持自主研发创新、提升产品质量的同时，结合客户

的痛点与市场需求，为电力行业提供完备的智能化解决方案。  
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绝缘子在输电线路中起到了机械支撑和电气绝缘的作用，根据材质不

同，绝缘子可分为三种：瓷质绝缘子、玻璃绝缘子、复合绝缘子。根据悬挂

方式的不同分为悬垂串和耐张串。 

 

瓷绝缘子         玻璃绝缘子        复合绝缘子串 

 

悬垂绝缘子串              耐张绝缘子串 
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绝缘子的运行环境十分恶劣。在机械上要承受长期工作荷载、综合荷载、

导线舞动等机械力的作用；在电气上要承受强电场、雷电冲击电流、工频电

弧电流的作用；在野外会受到雷击、污秽、鸟害、冰雪、高湿、温差等环境

因素的影响。 

 

 

绝缘子运行环境恶劣 
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绝缘子检测工作量巨大，目前无法实现运行线路绝缘子的全部检测，线

路短暂停电后对绝缘子抽检，无法及时发现劣化绝缘子、零值绝缘子，造成

重大安全隐患。 

 

检修工作量大 

 

检测效率低 | 检测精度差 | 无法带电检测 
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绝缘子检测机器人主要由机器人本体和机器人遥控器组成。机器人能够

检测绝缘子片的阻值和外观缺陷。遥控器可实时监控绝缘子串检测机器人，

并可查看实时视频、记录检测数据。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

绝缘子检测机器人                机器人遥控器 

 

       传统检测                                    机器人检测 

        

操作复杂、劳动强度大 

超过 5米的绝缘子串绝缘杆无法抵达 

只需一人爬塔安装机器人 

剩余工作全部机器人自动完成 

带电最高可检测 500kV 电压等级线路 
最高可带电检测 1000kV（交流）、1100kV

（直流）电压等级线路绝缘子串 

检测项目单一 

带电只能检测分布电压，无法实现阻值测量 

检测项目多样 

电阻检测、分布电压检测、外观检测 

检测精度差 

带电工况下通过分布电压来间接判断绝缘子

片状态，属于定性判断，常出现误判、漏检

等情况 

检测精度高 

带电检测误差 1％以内，建立绝缘子片

阻值数据库，精确判断绝缘子片状态，

可及时发现临界损坏绝缘子片 
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电阻测量 

|自动判断低零值绝缘子片|声光报警|阻值曲线绘制| 

外观检测 

|绝缘子表面破损|绝缘子裂纹|绝缘子钢脚钢帽连接状态| 

遥控器 机器人 

技术指标 技术参数 技术指标 技术参数 

尺寸 310*200*40mm 尺寸 550*320*600mm 

重量 1kg 重量 6.5kg 

功耗 5W 运行时长 机器人不间断运行时长≥8h 

电池 12V，5Ah 作业环境 
交流 110kV-1000kV 

直流±500kV-±1100kV 

功能 
检测绝缘子阻值显

示；低值、零值报警 
作业能力 电阻测量、表面缺陷检测 

视频 
绝缘子实时视频显

示、录像、回放 
行走机构 履带式行走机构 

遥控距离 无遮挡条件下 1km 

移动速度 ≥130mm/s 

检测周期 10min/双联 

遥控距离 无遮挡条件下≥1km 

作业方式 带电作业|停电作业 

保护装置 机器人有配套绝缘保护绳 
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已申请专利 10篇，已授权专利 4 篇 

 

 

 

检测报告（摘录） 
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武高所试验报告（摘录） 
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作业人员携带绝缘绳和滑轮爬塔。将滑轮固定于杆塔横担处或者绝缘

子串低压侧金具上并穿过传递绳。 

 

安装滑轮和绝缘绳 

将传递绳的锁扣锁在机器人的吊环上，吊装机器人。作业过程中保证机

器人与高压电输电线保持一定的安全绝缘距离，避免机器人碰触铁搭，防止

造成机器人损坏和人员伤害。机器人外壳全部采用绝缘材料，不会发生拉弧

放电现象。 
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机器人吊装 

塔上作业人员拿到机器人后，将机器人挂在在靠近杆塔的一片绝缘子

上。机器人整体形状呈弯钩状，只需作业人员将机器人从绝缘子串的右上方

将机器人开口插入绝缘子串即可。 

 

机器人安放 
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（1）将机器人检测探针向左上方摆开， 

并将机器人从绝缘子串右上方向左下方插入到绝缘子串上 

 

（2）将机器人安放于耐张双联串的右侧的绝缘子串上 

 

（3）机器人安放完毕 

机器人安放步骤 
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海恩德智能装备（南京）有限公司 

地址：江苏省南京市江宁区上坊社区万安东路 71 号 

电话：13260988616 
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